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1. Introduccion

Debido a la continua evolucion del sector, se origina la necesidad de integrar en las
nuevas edificaciones sistemas de gestion tecnoldgicamente sofisticados, que permitan
la optimizacion de la energia, asi como ofrecer a sus usuarios mayor seguridad,

confort y comunicacion.

GRUPO CONITEC S.L. desde su departamento de Ingenieria&Formacioén, nace con el
propésito firme de dar soporte y transmitir sus conocimientos en la gestion de Edificios

y Hogares inteligentes en todo el territorio nacional.

Entre nuestros alumnos se encuentran instaladores eléctricos, almacenes de
distribuciébn de material eléctrico, estudios de ingenieria, estudios de arquitectura,
consultorias, estudiantes de ingenieria, estudiantes de formacién profesional,

personal de mantenimiento de Edificios Inteligentes etc.
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2. Curso KNX Avanzado

Nuestro curso KNX AVANZADO, se dirige a integradores, técnicos y
profesionales que deseen profundizar en el sistema KNX (la Asociacion KNX
impone como requisito indispensable para obtener la certificacion oficial, que el

alumno haya obtenido previamente el certificado KNX Partner)

3. Objetivos

El objetivo y finalidad que se persigue, es que el alumno se especialice en el
sistema KNX, especialmente en el control de la iluminacién, la climatizacion y
visulaizcion, para obtener el maximo rendimiento en sus instalaciones y adquirir

la soltura necesaria para optimizar los tiempos de disefio de proyectos.

Una vez superado el examen oficial final del curso, el alumno aparecera en el
listado de ADVANCED de la web de la KNX Association (www.knx.orq),
indicando que tiene realizado el UPGRADE COURSE.



http://www.knx.org/
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4. Material Utilizado

TEORIA:

Para la parte tedrica, se entregara a los alumnos al inicio del curso, el material

didactico oficial segun directrices de la Asociacion KNX International.

PRACTICA:

Se realizaran en paneles, que simulan una instalacion de una vivienda real, con
todos los equipos necesarios para que el alumno pueda comprobar de una
manera préctica y real desde el cableado hasta la ubicacién de los elementos.

5. Conocimientos Previos

La Asociacion KNX impone como requisito indispensable para obtener la
certificacion oficial, que el alumno haya obtenido previamente el certificado
KNX PARTNER
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6. Contenido del Curso

Planificacion Segura

L GBNETAL ...
2 CoNSIAEraCioNEs SOFWAIE .........cccuuiiiiiiiieei ittt e e e e e e
2.1 Supervision mediante Telegramas CiClICOS .........ccuuuiiiiiiiiiiiiiiiie e
2.1.1 Ejemplo de configuracion usando un Telegrama de viento ............cccceeeeeeeeennnnes

2.2 Prioridad de UN tElEgIramMI@L. ... ..uuuueeiiiiiiiiiiiiiiiiiie bbb
2.3 Comportamiento tras el retorno de tension al bus............cccceeeeei i,

3 Consideraciones Hardware para una instalacion KNX Segura..........ccccouvevvviieeeeeenennnnns

3.1 Sistema distribuido con CONtroladores ...........cvieeiieiiiieeie e
3.2 Mdbdulos légicos y visualizacion en combinacion con acopladores...................u......
3.3 Actuadores CoOn VarioS CANAIES ........ccceveiiii i e e e
3.4 Ventajas de l0S aCoPladores.........uuceii i e e i
3.5 Fuente de aliMENtACION ..........uviiiiiie e e e e e et e s
3.6 Fuente de laimentacién en el caso de una caida de tension..........ccoeeeevvvveeeeiennnn.n.

4 EJEMPIO PrACHCO. ...ttt i e e e et e e e e e e e e e et e e e e e e e e e e a it aaaaaeaaaae

4.1 Monitorizacion ciclica en 2 lineas usando un controlador .........c.ceuveeeeeeeieieeeeeen,

Las Banderas de Comunicacion

R Fo Ta Lo (=T = TR

1.1 Configuracidn de BandEras...........cccoiviiiiiiiiii i
1.1.1 Ejemplo: configurando las banderas en la vista Edificio/Funciones...................
1.1.2 Ejemplo: Configurando varias banderas ...

1.2 La bandera de comuniCacCion ‘C...........oouviiiiiiiiiiiiiiiiiiiieiiiieeeeeeeeeeeeee e
1.2.1 Ejemplo bandera de COmMUNICACION ............eeiiieiiiiiiiiiiiiiiee e

1.3 Banderade lectura ‘R’ .......ooooiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiieeeeee et
1.3.1 Ejemplo de uso de bandera de Lectura............ccooeevvieiiiiiiiiiie e

1.4 Labandera de ESCritUra WV .. ... e
1.5 Labandera de TransmiSiON T .. ..ttt ettt e e e e e e e eenaannas
1.5.1 Ejemplo de bandera de TranSmiSiON...........ccoueeiiiiiiiiiiiiieeeee e

1.6 La bandera de ActualizaCion (U).........eeeeeeeiiiiiiiiiiiiiiiiiieeeeeeeeeeeeeeeee e
1.7 Labandera leCtura @l INICIO .......oe e
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Control de Climatizacion con KNX

R €T <Y o T<1 = | TR

O R Y 1 (=T o= To [ (=2 T PP PPPPPPPPPP
1.1.1 Requerimientos de un sistema de control de clima...........c..cooovviiiiiiinienneninn,
1.1.2 Certificad0 ENEIrgeLICO .. ...cc.uuiiiieiiee ettt e

1.2 Planificacion del sistema de calefacCion .............covvvvviieiiiiiiiiiiiiiiiiiiieeeeeeeeeeeeeeeeee

1.3 Funcién y tipos de los componentes de la calefaccion............ccccceeveeeiiiiiiiinen e,

1.3.1 Tip0s de CalefaCCiOn .......c.ccciiiiiiiiie e
1.3.2 CUIVa de CalENIAMUENTIO .. et ettt et e e e eenaees
1.3.3 Potencia de 10s elementos CalefaCtores.......oocuvvieiieiiiiiiiieeee e

1.4 Puesta en marcha de la instalacion de calefaCCion..........cooeeveeeiieeiie e
2 Integracion de la calefaccion en el sistema de gestion del edifiCio ..........ccccceeeviiiiininee.

2.1 Regulacién para habitaciones individuales ................ccoooviiiiiiiiiciicee e
2.1.1 Principio de regulacién individual por habitaciones .............cccccoveeeei i,
2.1.2 TIPOS A€ CONLIOl ..cuiiiiii i e e e e e e e
2.1.3 Componentes de la regulacion en habitaciones individuales ...............c..c.coo...

2.2 Conexion KNX con los sistemas de calefaccion/refrigeracion............ccccceeeeeeeeinnnnn,

2.2.1 Conexion via DDC Gateway o actuadores convencionales..............cceeevvvvvvnnnn.
2.2.2 Conexion Via KNX Gat@WaY .......ccceeeeiiiiiiiiiiiieeeeeeeeeeiiiie s e e e e e e e eeatiae e e e e e e e eenneaanns
2.2.3 Conexion via controlador central eXtern0............ccceeeeeeeeeeeeee e,

B AN GOl

3oL TN OAUCCION <. e et
3.1.1 EStUCIUIA tECNICA ... e e e e
3.1.2 VarianteS A& QIS0 ... cnieeeeeee e ettt aanas
3.2 INtegracion KINX ... e et e e e e et e e e e e e e rr

I R £=1 01 11 F= Vo [0 T (ST
3.2.2 MOAOS UE OPEIACION ....vveiiiiieeeeeeiiiiie et ettt e e e e e et e e e e e e e e e e aeeeaaeeas
IR T Y=Y £ [T 01 (ST

4 Integracion de sistemas de aire acondiCioN@d0 ............cevvvvvviiiiiiiiiiiiiiiiiieeeeeeeeeeeee e

4.1 INETOAUCCION ..ot ettt et e e
R B 111 <Y a To YR (= Y] 1[0 IR
4.3 INtegracion €N KINX ... .o oot e e e e e e e st e e e e e e e e e anneeee s

V400G Tt R o o (o Toto] (o 1 o] £0] o] =3 = 1 o 1N
V0 T o o] (o Toto] (o J= 11 o (o TR

2 (= o 11 ] - Tox o o ST

D NV BNEIACION .o e e e e e e
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LT A 1 (o Yo [0 T [0 o [T
B2 DHSEBIIO L CNICO - e e
5.3 Integracion CON KINX........uuiiiii i e e e et s e e e e e e e e et e s e eaaeaanenes

B SENSOIES fISICOS.....iiiiiiiii it e e e e et e e e e e e e e e et e e e e e
0 R 1= o 1T - | U USRPPPPRRN
6.2  SenSores MEtEOrOIOQICOS . ..uiiieiiiiiiiiiiie e e e e e e ettt ee e e e e e e e e ettt s e e e e e e e eaaat e e eeaeeaannne

6.2.1 SeNSOr de TEMPEIAIUIA ......ccuuuuueiieeeeeeeeeiiiiee e e e e e e e ee et aa e e e e e e e e eaar e e e e e e eeeesreaaas
6.2.2 Sensor de [UMINOSIAAA ........couuuiiiieeeie e e e e e e e e eeeee s
IR RS- o 1Yol o [TV =T o | (o PP
6.2.4 Sensor de PrecCipitaCion ...........ceii i ci i
6.2.5 Sensor de radiaCion SOIAr ..........cccoeeeiiiiii i,
6.2.6 Dispositivos combinados, Estacién meteoroldgica............cccovvvviieieieeeniiiiiinnnnnn.
6.3 Sensores de calidad del @IFe...........uuuuuiiiieieiiieeiee e e e e e e e e eaaane

6.3.1 Terminologia y definiCIONES ...........coiiiiiiiiiiiiii e
SR I Y= T o 1Yo T o [T O O 2P
6.3.3 SenSOr de NUMEAAU..........cvuiiiieiiie e e e e e eaaans

Aplicaciones Integradas

1 Aplicaciones integradas KNX ... e
1.1 INOAUCCION .o e e e e
1.2 CONIIOI U8 BSCENAS. .. e e e

I R N =T g = (o = - R oY o < T TR
1.2.2 Grabacion o porgramacion de €SCENAS..........uceeieeeeiiiiiiiiiiieeeeeeeeeeereae e eaaeeeaanns
1.3 CONtrolador IOQICO. ...t e e
1.3.1 PUEIA LOGICA. .. eteeeeeeieeeeeeiiiie ettt ettt e e e e e e e e e e e e e e e e nnneeees
1.3.2 Control de PartiCIONES ........ccoiiiiiiiiiie e e e e e e e e e e e e aaeeeaanes
1.4 Control de luminosidad en |azo abierto 0 Cerrado ........oouu oo
1.4.1 Control de luminosidad €n 1az0 CErrado .........vuuieiieiii e eeaeaee
1.4.2 Control de luminosidad €n 1az0 @bIEIO ........cuveneeeeee e
1.5 Calefaccion — Ventilacion — Aire AcoNdiCioNado ........o.uveeeeee e
1.5.1 CONMIOl 2-PASOS ...eeeeiiinee e et e ettt e e e e e e e e eeattt e e e e aeeeeenatanaaeeeaaeeennnes
1.5.2 Control continuo conmutando entre frio/Calor...........oveue e,
1.6 Temporizacion y CONtrol POr @VENTOS ........ceiiiiiiiiiiiiiieee et e e e e e

1.6.1 Control de temporizacion SENCIIO ........ccooeiiiiiiii
1.6.2 Programacion de Calendarios ........ccoooeiiiiiiiieeeeee e
1.6.3 Controlando la ventilacién y sistema de Aire Acondicionado..................cceeen....
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Interworking

R T 1 0 To [ o o1 o ] o SRR
2 Ventajas del Interworking(interfuncionamiento) ............ccccceeeiieeiiiiiiiiiiiii e
3 Principios del interfuncionamiento(INterworking)KNX .........coovviiiiiiiiiiiiiiiiiiiiieeeeeeeeee

700 R [ o1 o To (U Tl ox T o PRI
3.2 Caodificacion de los tipos de puntos de datOS ..........ccoeevvviiieiieeeeiiciiicee e,

I 070 A [ o1 o o (U Tt od T o PP PP PPPPPPPPP
3.2.2 Principio de clases de punto de datOsS............cuvvviviiiiiiiiiiiiiiiiiiiiieeeeeeeeeeeee
3.2.3 TIPOS ESIIUCIUIATOS ......ccoeiiiiiiiiie e e et e e et e e e e e e e e et e e e e e e e e e eeraaaaaas
3.2.4 TIpos “MUlti-eStadO” ........cooiiiiii e
3.2.5 TiIPOS A€ ESTAUOD ...cceviiiiiiiiiiiii ittt

4 Tipos de punto de datos KNX COMUNES ......coiieeiiiiiiiiiiieseeeeeeeeettiee e e e e e e eesran e e e e e eeaanees
7 101 o To (U T od T o 1RSSR
4.2 DatO DOOICANO ...

N R 1= = - | PR
4.2.2 Tipo de punto de datOS Bi...uuuueeiieeiiiiiiiiiiie et
4.3 1 Bit con control de prioridad ..........ccooooiieieeeeee e
I Tt R 7= = | R
4.3.2 Tipos de punto de datOS By........ccvvviiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiieiieeeeeeeeeee e
v o] a1 (o] I eo] ¢ JRC TN = | T

O I € T=T =T - | PP
4.4.2 Tipo de punto de datos DPT_Control_Dimming ............cccuvvveiiiiiiiiiiiiiiiiieienennnn.
4.4.3 Tipo de punto de datos DPT_Control Blinds ..........ccccooeiieiiiiiiiiiiiiee e,

4.5 CONJUNIO 0B CAIACIEIES. .. .. ieeiiieeeiiee e ee e et e e e e e e e e e e e e e e e e e e e ar bt e e e eaeeeeeseaannnas
A.5.1 GENEIAL ... e
4.5.2 Tipo de punto de datos conjunto de Caracteres.........ccoeveeevveeeeeeviieeeeneeeeieeinnnnnns

4.6 B Bt SIN SIONO ....cceiiiiiiiiie e e e e e e e e e e e e aa

A.0. 1 GONEIAL ...
I A £= | (o] (o [N 1T ox= | = TR
4.6.3 Valores NO-€SCAlADIES ..... oo e

A B = ] oo =1 o | o PRSP
O T € 1< 0 1< = | TR
4.7.2 Tipo de punto de datos Vg— Valor con signo relativo ............ccccceeeiveeiiiiiiininnnnnn.

4.8 2 OCLELOS SON SIGNO ... a e e

O T R 1= =T - |
4.8.2 Contador de valores 2-0Ctetos SiN SIgNO ........ccoveeiiiiiiiiie e
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e I @ Tod (= (o LI S o | o TP
e I I <Y [ =1 TR
4.9.2 Contador 2-0Ctet0S CON SIGNO .....iieeieieiiiiiiee e e e e e e eeeae e e e e e e e et a s e e e eeeeeeeeennns

4.10 Numero de 2 Octet en punto flotante ...........ccceeiieiiiiiiiiiii e,
O R R T <Y 0 1Y = TR
4.10.2 Tipo de punto de datos 2-Octetos en punto flotante ............ccccceeeveeeeiiiiininnnnnn.
g 0 TG T =1 =0 o] [ U

I R =T 011 oo PP
I O R 1< 1Y = TR
4.11.2 Tipo de punto de datos tIEMPO ........ceviiiiiiiii e e

I Yo o T WP
e I R € 1<) o 1<) - | TR
4.12.2 Tipo de punto de datos Fecha............cueiiiiiiiiiiicc e,

i R T Yo a T N T o (0] - PP
4.13.1 Tipo de punto de datos Fecha+ Hora .............ccoovviiiiiii i,
i R T 00 ] 1 1[=] 4 =1 £ [0 1T TR

I A N @ Tor (] (o T 4 I3 o | [ TSP
A 1AL GRNEIAL ..t
4.14.2 Tipo de puntos de datos 4-Octeto Sin SIgNO ......ccvvviiieeieeeiiieecee e,

4.15 4 OCEELO COM SIGNO .t a e e e e e e e e
i T R 1<) o 1<) - | RPN
4.15.2 Tipo de punto de datos 4-OCteto CON SIgNO ........cuvvveeeieeeeiieiiie e

4.16 4 Octeto numero en coma flotante ........ovvniieiiii e
A.16.1 GBNEIAL .. e e
4.16.2 Tipo de punto de datos 4-Octetos en coma flotante .............ccccceeeeviievviiiivinnnnnn.

A.17 CONIIOI A ACCESOS ... eeeeeeee ettt et et e et e e e e e eens
A.07. 1 GONEIAL ..o e e e
4.17.2 Tipo de punto de datos DPT_Access _Data........cccccceeeeeeeiiiiiiiiiiiii e,

418 CaAUENA B CAACIEIES. ... ee et aaens
A.A8. L GBNEBIA . e e
I T 1= 0 o] (o ST

4.1 CONIOl B BSCRNAS ....ee et e et e e

4.19.1 GENEIAI ...cciiiiiiiiiiiiiiieeeee e
4.19.2 Tipo de punto de datos NUMEro de €SCENA.........cccueeeriiiiiiiiiiieeeee e eeiiineeaaenns
4.19.3 Tipo del punto de datos DPT_SceneControl ...........cccoooeiiiieiiiiiinieeeeeeiin.

4.20 Tipo de punto de datos comunes HVAC ...
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4.20.1 GENEIAI ...cciiiiiiiiiiiiiiie e
4.21 Tipos de puntos de datoS N8 .......cccooiiiiiiiiie
5 Combinaciones de DPTS €n 10S diSPOSItIVOS ......ccceeiiiiiiiiiiii e

o0 R 1T 1T - | PSRRI
5.2 Bloque funcional — Actuador basico de regulacion...........cccccceeeiieeiiiiiiiiiiie e,

o R = T - | U
5.2.2 Actuador de regulacién basico — Diagrama de estados ..........ccccceeeeeeeviiiininnnnnn.

5.3 Bloque funcional — Actuador de persianas DASICO............cooviiiiiiiiiiiiieeei e
TR Tt R 7= g T - | PP

Acopladores

1 ACOPIAAOIES ...
2 I Toto] o] F= To [o ] g I 3 S

2.1 Estructura del acoplador TPL .........uuuiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiieeiieiebbeseeeeee e aeeneeeneeee
2.2 Conexionado del acoplador TPL..........uuuuuiuuuiiiiiiiiiiiiiiieiiiiiieieeeeeeeeeeeeeeeaeeeeeeeeee
2.3 Parametros de los Acopladores de LiNeay Area..........cccccvecevieeieeieeceeee e s
2.4 Parametro Repetidor de lINEa@..........ooouuiiiiiiiii i
P25 T = 0 1) 7> Vo [0

2.5.1 Telegramas con direccion fisica como destino..........ccceeveeiiiiiiiiiiien e,
2.5.2 Telegramas con direccion de grupo como destinO ...........ccccevvvviiieeeeeeeeeevvinnnnnn.

2.6 Estructura de los telegramas en acopladores ..............uuuuuuuieiimimiinimiiiiiiiiiieeiiieeennann.
2.7 Latabla de fillrOS .......cooiiiiiiiie e

3 Acopladores para instalaciones POWEITINE ............coovvviiiiiiiiiiiiiiiiiiieee

3.1 Estructura del acoplador del SIStEmMa ........ccoooeeiiiieee e
3.2 TaADIA A€ FllIOS e
3.3 PaAFAIMBIIOS ... e
3.4 Puesta en marcha de 10S diSPOSItIVOS ...........uuuiiiiiiiiiiiicc e

O e I 1 o = o 11 (=] PR

4.1 EIIP Router como acoplador de Greas ...........cceeeeiiiiiiiiiiiiiieee e e e e
4.2 EI'IP Router como acoplador de [INeasS........cccoeeveeeeieeiieeieeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e
4.3 EIIP Router como acoplador de lineas y &reas ..........cccveeeveeeeeiiiiiiiiiieieee e
4.4 ElIP Router como acoplador de area/redes ..........cooveeiiiiiiiieeeeiieeee e
A5 AJUSTES 08 FEA. ... e
4.6 Pardmetros del [P ROULET .........uuiiiiiiiiiiiiiiii ettt e e e
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Control de iluminacidn en lazo abierto y cerrado

GBNEIAL ...
Control convencional de la luminosidad: Luz solar — Apagado de luces........................
PIINCIPIO e
Regulacion constante de IUZ ..........oouuieiiiii i

A WDN P

4.1 Regulacion constante de luz: Areas de aplicacion, Objectivos.............ccccceeeviiuennee.
4.2 Tipos de regulacion de 1az0 Cerrado ............uueeiiieeiiiiiiiiiieeie e
4.3 Componentes de bus diSPONIDIES .........cooviiiiiiiii e
4.4 Caracteristicas de SENSOreS Y aCtUAUOIES .......cceeeeiiiiiiiiiiiiieee e et e e e e e

R I YT 0 1Y 0T 5T

4.4.2 Controladores de [azZ0 CEITAUO ........oveu i
N I o1 (D T Lo (o] (<Y SRR

4.5 Configuracion, Banderas, Errores, Carga de bus etc. .........cccccovviiiiiiiiiiiiiiiiiiiinnee,
4.6 Ejemplo de CONfIgUIACION......cccoiiieieieeeeeeee e
4.6.1 FUNCIONES ...coiiiiiiiiiiieeieee ettt ettt ettt et ettt e e et et e e e et et e et et et et e eeeeeaeeeees
A.6.2 EJEMPIO.. . e
R I - T = 10 4= 1 £ 1S PRSP
4.6.4 DIreCCIONES € GIUPOD ......oiiiiiiiiieieeeee e eeittiee e e e e e e e et a e e e e e e e e e e ta e e e e eaeeeesrenanaaas
4.6.5 Conexion de sensor y objetos del actuador, Operacion ..........ccccccvvvevvvvveeeennnnnn.,
4.6.6 Consejos adiCIONAIES ..........cuuuiiiieeei e

5.1 Areas de aplicacion, ODJECHIVO.............ceeveveeereeeeeeeeeeeee e,
5.2 Tipos de control de luminosidad en lazo abierto ..............ccceeeeeiiiiiiiiiiiiee e,

5.2.1 CONIOl CONLINUO......uuiiiiiiieeei ittt e e e e e e e e e e e e e e
5.2.2 CONtrol €N A0S PASOS ... .ceiiiiiieieee et
5.3 Dispositivos de bus diSPONIDIES ...........uuuuiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiii i

TG TR R 1T =T - P
TR T Y= g FT 0] (=1 PRSP
TR TG I A ox (U= 1 (0] £ PRSP
TG I A 0111 (0] F=To (o] £ TP

5.4 Consejos de configuracion, Banderas, carga de bUS ...............ueueeeeiimimiiiiinninnnnnnnnnn.
5.5 Ejemplo de parametriZacCion ............oooouiieiiiieeeeiieiiiiiee e

6 Control de iluminaciéon, combinado con control Maestro/ESClavo ..........ccoceveeeiieeeeennenn..

6.1 ODJECTIVO ...ttt
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2 = 1 Tor T o[ TSP
6.3 DiSPOSItIVOS dISPONIDIES.......uiiiiiiiiiiiiiiiii bbb
6.4 Ejemplo de configuraCiON..........cooiiiiiiiiii e a e aaann
6.5 CoNSejOS dE INSLAIACION ........uuiiiiiieiiiiieiei e

A A\ o 1= s (o [Tot R =TT (o Tl [ 1

7.1 Ejercicio 1: lluminacién — control dependiente de la luminosidad exterior...............
7.2 Ejercicio 2: lluminacion — Control de Lazo cerrado Maestro-Esclavo con

P Tod (U= (o [0 g o Jo ] gE=Y=T o =T = Lo [ SRR
7.3 Pasos generales para la calibracién en lazo cerrado..........cccuvvvvvvenviiiiiiiiinnieinnnnnnn.

Sistemas de Seguridad KNX

1 PriNCIPIOS DASICOS ...ttt e e e e a e s
IO R =Y o 1= | PP PPPPPPPPP
2 KNXy latecnologia de alrmas antiintruSiOn ..............coooiiiiiiiiiiiieee e
N R 1= 1T - | P SSRPPPRUR
2.1.1 Estructura de un sistemade alarma VdS...........cccooe e,
2.1.2 Unidad de control de alarma KNX...........uuuiiiiiirriiiiiiinne e e e
2.1.3 Funciones de monitorizacion con KNX.........cooooiiiiiiiiieeeeee
2.2 INStalacion Y tOPOIOGIA .......uuvieiiiiie e
2.2.1 INStAlACION ...
2.2.2 TOPOIOGIA. .. i a e
2.3 DiSEM0O AE PrOYECIO. ... uuuuiiiiiiiiiiiiiitiiiiiiebtebib bbb sennnnes
2.3.1 DIreCCIONES A GIUPO ... ceiiiieiiee e e ee ettt e e e e e e e e e e e e e e e e e ettt e e e e e e e e e eaaraaaaaes
2.3.2 PArBIMEIIOS ... ettt e et e e et e e e e e e e e b e e er e eaaans
PG TG T = - T a0 [T - 3P
2.4 DisPOSItIVOS KINX ...t e e e e e e e e e e e e ettt eeaaaaaanne
2.4.1 Fuente de alimentacCion.............ccooeeieii i,
2.4.2 ENntrada binaria ..o
2.4.3 Salida binaria.......ccooeeei i,
P B L= (=T oi (0] =1 T PSPPI
2.4.5 Terminal de zona KNX......cooo oo,

B =Y 001 To ] oo - TP PRPRPRPP
G J R ST =T [T 0] £ PP
3.2 Unidad de control de alarma de intruSion..............coovieiiiiiiiii e
3.3 SERAIES A AlAIMA.. ...t aaan
3.4 Modo funcionamiento / Armando el diSPOSItIVO ...........ouuueiiiiiiiiiiiie e,
SR A P-4 4 F= W [N o= g Lol o J PP
3.6 MONIEOTIZACION ...ueiiieiieeeeeee ettt e e e e e e e e e e e ee e e e e e e e e eesabaaeeeeeeeeesnres
3.6.1 Vigilancia de apertura, monitorizacion de CIEITes. ..........cccvvveveeeiieiieeeeeeeeeieeeeeee,
3.6.2 Proteccion periferica, Vigilancia de SUperfiCies .........cccccccvvvviiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiieee

G I G TS Y o1 F= Vg [ox = W 11 (= 1 o (R
3.6.4 Dispositivos de proximidad armadosS...........cooiiiiiiiiiiiiie e
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3.6.5 SUPEIVISION & tAMPET ....cciiiiii e e e e e e e

R T A 1 (1 oo 1= PP PPPPPPT
G TR % R o T 4 - U= PP ORPPPRPPN
3.7.2 Z0NAS UE SADOLAJE ......eevvviiiiiiiiiiiiieeee ettt
3.7.3 ZONAS CEITAUUIA . ..cvvunieeiiiieiee et e et e e e et e e et e e e e et e e s eaba e e e s esb e eeertaeeeesrannnns
I o F- W =Y 1 1 T Vo [o ISR
3.7.5 Z0NA A PANMICO ..ottt e e e e e e et e e e e e e e e bbb e e e e e e e e ann
3.7.6 Sefal de alarma loCal EXIEINA.........cuvuiiiiiiiiii e
3.7.7 Sefal de alarma loCal INTEIMNA............oeiviiiiiiee e

R \\To T g1 4T 1 {1 VZ- VP
L RV I | R
4.2 PAUIAS VAS...... e e
G T e I N [0 o 1 PP
4.4 FUENES / SUPIEMENTOS ... .o

Funciones Logicas con KNX

R [ 1 7o To [1 o 1o o TR
2 Conexién logica de los objetos de COmMUNICACION ...........ceeeieiiiiiiiiiicie e

2.1 Actuador de conmutacion (Saliuda binaria) con Funcion Légica.............cccuvvveeeen.n.

2.1.1 Objeto de conmutacion — CONMUEACION ........eueeeiieeeiiiiiiiiiiiiee e e eiiireee e e e
2.1.2 Objeto de comunicacion — Enlace LOGICO ..........cocvviiiiiiieeeiiiiiiee e,
2.1.3 Funcion l6gica OR con temporizacion o retardoS........ccooeeeevvveviiiiieeeeeeeeciiiinnn.
2.1.4 FUNCION LOGICA AND ....coiiiiiiiiiiiiiii ettt e e e et e e e e e e

3 Conexion l6gica de direCCiones de grUPO ... .ccceceiiiiiiiiiiee e eeeeeeee e e e e e aaanes

1% A |V o Yo [1] o 3 e T [ oo 10U PRUPR PP

3.1.1 Situaciones ProbIEMALICAS.........viiiieiei et e e e e e
3.1.2 Aplicaciones diSPONiBIES............cooiiiiiiiiiiiiiiii

4 Conexion l6gica avanzada direcCiones degrupoO..........eeeieeeeiieeiiiiiiieeeeeeeeeeeriieee e e e e e eeeaens

4.1 Modulo Logico complejo (EJemMPIO) ..o
4.2 Disefio grafico de un diagrama I0giCO ......cccoeeeieeieiieieeeee e

S 1= o o o U

5.1 Enlazando objetos de CONMULACION ...........ceiiiiiiiiiiiiiiiiee e

5.1.1 Aire acondicionado con funcion de habilitacion /bloqueo .............ccccvvveeiieeennnnnn.
5.1.2 Funcién OR con retardo el encendido/apagado.............ccceeeeeeeeeeeeeeeec e,
5.1.3 Funcién OR con minutero de escalera e iluminacion mantenida (redisparo).....
5.1.4 Funcién AND con retardo al encendido/apagado............ccccceeeeiiiiiiiiiiiiieeeeenns
5.1.5 Enlazando direcciones de grupo (1) ......ccuuuaeieeeereemmiiiaaae e ee e eeeeeeeeeennns
5.1.6 Enlazando direcciones de grupo (2).......ccooueeeiiiiiiiieeeeeeeeeeeeeeeee
5.1.7 Enlazando direcciones de grupo (3).....ccuuuuaereeeereeeeiiiiaae e ee e e e e e e eeeeeennns
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5.1.8 Enlazando direcciones de grupo — Filtrado .............cccceeeiiiiiiiiiciie e,
6  Operaciones LOGICAS (ANEX0) ....cccuuururrriieeeeaaiiiiiieee e e e e e e s aaibbsse e e e e e e e e s anabbareeeeaeeeaaanneeeees

6.1 FUuNciones bAasiCas ¥ €lEMENTOS .........uuciii i e e e e e aanees

6.1.1 Funcion AND (“Y”) y el elemento AND(AND) ........ooviiiiiiiiiiicie e,
6.1.2 La funcion OR Function (“O”) y el elemento OR............cooooiiiiiii,
6.1.3 Funcién Negacion NOT y Elemento Negacion (NOT) .......eevveeeiiiiiiiiieneeeeeeenns

6.2 EIemMENtOS COMPUESLOS ....uuuuiieeeeieiiiiiiee s e e e e e e ettt e e e e e e e e e eaat s s e e eaeeessataaaaeeaeeeennnes

6.2.1 Elemento NAND t (NAND) ..o
6.2.2 Elemento NOR (NOR) ...coooiiiiiiieeeeeeee e
6.2.3 Elemento EQUIVALENCIA ...ttt
6.2.4 Elemento EXCLUSIVA OR (XOR) ...t ssssesns

Sistemas de Visualizacion KNX

1 SisStemas de VIiSIUBIZACION ... .ceneee e

R =T 1= - U
I =T 1 ] g To] (oo | - WS

1.2.1 Elérmino ‘ViSUANIZACION’: .........oeiiiiiiiiiiiie et
1.2.2 Eltérmino “Tipo Punto de Datos” (“Datapoint type”).........ccoovviveiiiiiiiiiii,
1.2.3 El término “Punto de proceso” (“Process point”) ......ccooevveeeieiiiiiiiiieeeeeeeee,
1.2.4 IMAgENES ESTALICAS ...uvvuuei e e ei et e e e e e e e et e e e e e e e e e e ar e e eaaeaeennes
1.2.5 Elementos dindmicos (Variables).............uueiiiiiiiiiiiiiiii e

1.3 Transferencia de los datos del disefio del proyecto KNX ........cccceeiiiiiiiiiiiiiiiienneeenn.,
1.4 Recomendaciones para el registro de estados mediante visualizacion...................
1.5 Recomendaciones para la inicializacion de la visualizacion............ccccccccvvvvvvvnnnnn..
1.6 Conexion de la visualizacion al sistema de bUS ...........ccevvvviiiviiiiiiiiiiiiiiiiiieeeeee

1.6.1 Conexion directa a través de un interfaz hardware .............cccoeeeeeveeveeeeeiiiieneenens
1.6.2 Conexion indirecta a través de un gateway (hardware) o un servidor

(software, POr €). OPC SEIVED) ......ouuiiiii i e e e e e eara s
1.6.3 Acceso directo a un Servidor KNXNE/IP .......coooviiiiiiiie e,

1.7 Exportacion de los datos del proyecto: Soportado por el ETS ......cooooiiiiiiiieieeennnns
1.8 Punto fisico de acceso al SISteMa bUS .........cevvvviiiiiiiiiiiiiiiiieeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e
1.9 Envio de telegramas a través de [INeas/areas ...........cccccevvvvvveviiiiiiiieiieiiiiiiieeeeeee,

1.9.1 Habilitacion de la tabla de filtroS..............eueiiiiiiiii e
1.9.2 Correccion de la tabla de filtros por medio de aparatos dummy (simulados).....
1.10 Tipos de Comunicacion de DUS ...........covvviiiiiiiiiiiiiiiiiieeeeeeeeeeeee e

1.10.1 Arranque de PrOgIaM@a .. ..ccoeeeeeeunaa e eeeeeeeeett e e e e eaeeeeaeen e e e e e eaeeenenennaaaaeaeeeennnes
1.10.2 Funcionami€nto NOMMI@L.......ccooiiieeeeeeee e
1.10.3 ModO de regiStro de GatOS........ccoeeeeieeee e
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1.10.4 ReSUMEN dE ACCESO Al DUS ......ivniieiii ettt e et e e e e ennaees

1.11 TipOS A€ VISUAIIZACION .....eveeiieeiiiiiiittie ettt e e e et e e e e e e e e

0 O 19 o Yo [0 o7 [ o TR
1.11.2 Elemento KNX con software de visualizacién embebido .............ccoeeeevvvvienenns
1.11.3 Software de visualizaCion MOVil. ...........ueeiiiiiiiiiiiiie e
1.11.4 Visualizacion basada en aplicacion Cliente/Servidor .............ccccveeeeeeeeniiiinnnne.

Apps ETS

I 1o o To (3 o7 ox o] o USRS
00 R I = {11 ] T o PP
O 1= =T ] o o3 T o S

2 Requerimientos del SISTEMA..........ccoiiiiiiiiiii

T N Tt = o T = L PP
3.1 Concepto de ETS Apps — Activar Licencia ETS App ya incluidas en el software
3.2 ETS Apps Concept — Activar la licencia de una App instalable..............ccccccevvvnnnnn.

O 1 g o (o R o [T =l IS Y o] o1 SRR
I 1 £ Yo [ o o o o
4.2  Lector de diSPOSITIVOS ......ii it e et

4.2.1 Leyendo las propiedades de un diSPOSItiVO..........cceeeieeiiiiiiiiiiiiie e,
4.2.2 Leerla memoria de un diSPOSITIVO.........cevviiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiieeeeeeeeeeee e
4.3 Comparador A€ PrOYECLOS ........ceuuiuuiiiieeeeee et iee e e e e e e et a e e e e e e e e e ettt e e e e e e e e eerraaaans
4.4  Miplantilla de ProdUCTO. ........uuuuuuiiiiiiiiiiiiii bbb eeeneeeneee

KNX y Controladores Inteligentes

N o Y = (o] [0 F T

2 DEFINICIONES ....oeiiiiiiiie ettt e et e e e e e e et e e e e e e
2.1 CoNtador INTEIGENTE ... .uuuiiiiiiiiiiiiiiieie bbb nebebeennnee
2.2 Medida INTEIGENTE ... .uuiiiiiiiiiiiiiii bbb eeesennnees
PG T o] 411 (=Y € To [P URPPPPRRRRIN
2.4 REUES INTEIIGENTES ...ttt bbbbbbenebebnnnnnnes

G T ] = U 1Y = 1= o T PSPPSR
3.1 Areas de aplicacion de Medida inteligente y KNX..........c.ccocoeeeeveiveeieeeeeeeeeevene,

10| o] 4011 (=Y ] o PP PP PPPPPPPPPPPP
4.1 Registro de datos descentralizado. ...........ooouuuiiii i
4.2 Almacenamiento de datos centralizado ..........c.cooueiiiiiiiiiiiiiii e,
4.3 Actuadores MUItifUNCIONAIES ........c.uuiiiiii e

I TS (1o g o L= o= T o - L O PERRRR
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6 Integracion de energias renovabIes ...
6.1 Solar thermal energy, combined heat and POWEr .............cuvvieeiiiiiiiiieiiiiee e,
A o] (0} o] | = 0% LSRR

KNXy Multimedia

R €T <Y o T<1 = | TR

1.1 ANEECEUBNIES. ...ciiiieiiiiie ettt e e e e e e r et e e e e e e e e e e e e e
1.2 Definicion de multimedia y sistema multimedia...............oooiiiiiiiiiiniiiiieeee

2 Tipos de sistemas MUIIMEdia ............oooviiiiiiiiiiii

P2 Y 13 1] 0 d P= T30 Y= 10 o [To IR

2.1.1 Sistema de audio tiPICO........cuuuiiiiii e
2.1.2 Sistemas de audio eXteNdidO ..........cccvveeiiiiiiie e

2.2  Sistema de iNteIrCOMUNICACION ... .cee e e

2.2.1 Sistema de intercomunicacion ‘Audio a Audio’..........ccceeveeiiiiiiiiiiiin e,
2.2.2 Sistema de intercomunicacién ‘Audio y Video a Audio y Video' .............ccuueee..

3 Integracién de Sistemas Multimedia en Sistema de Getion del Edificio............ccc.cc.......

3.1 Controles basicos de los sistemas Multimedia..........ccoccueviiiiiiiiiiiiiieee e,
3.2 Principios basicos de los sistemas Multimedia............ccccceeeiiiiiiiiiiiicii e,

3.2.1 Sistema de ‘Audio’ con control KNX..........uoiiiiiiiiiiiiee e
3.2.2 Un sistema de ‘Audio sobre IP’ controlado con KNX........cccoviiiiiiiiiiiiiiiieiiies
3.2.3 Sistema de intercomuniCacion KNX ...........oiiiiiiiiiiiiiiie e
3.2.4 Sistema de intercomunicacion ‘Audio /Video a Audio / Video’ KNX...................
3.2.5 Sistema de intercomunicacion con interfaz IP/KNX........oocoveviiiiiiiiiieiiieeeeiiiien,
3.2.6 Sistema de ‘Intercomunicacion sobre IP" KNX ..........coooviiiiiiiiiiiiiie e,

NOTA: El presente temario podra sufrir modificaciones (sin previo aviso),
segun las instrucciones facilitadas por KNX INTERNATIONAL
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7. Evaluacion

Una vez finalizado el curso, y siguiendo las directrices de KNX, se realizara una
practica, superada las cuales podré el alumno acceder a la condicién de KNX
AVANZADO.

Estas pruebas solamente son obligatorias para los alumnos que quieran
obtener la titulacion de KNX AVANZADO y consiste en la deteccion de errores,

analisis de telegramas/equipos y disefio de proyecto.

8. Curso Bonificable

9.1. ¢ Qué es FUNDAE (anterior Fundacion Tripartita)?
FUNDAE (anterior Fundacion Tripartita para la Formacién en el Empleo) es un
organismo estatal cuyo fin es contribuir al impulso y difusion de la formacion
profesional para el empleo entre empresas y trabajadores.

9.2. ¢Quién puede beneficiarse de la bonificacién?

Podran beneficiarse de dicha bonificacion todos los trabajadores que estén
cotizando en la Seguridad Social y que deseen formarse profesionalmente

9.3. ¢(Como se gestiona?

9.3.1. Nuestro departamento de formacion se encarga de consultar los

créditos disponibles de cada una de las empresas, en la Seguridad
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Social, y se les comunica a la mayor brevedad, de la cantidad que
posteriormente les sera bonificada (los créditos de cada empresa
depende del numero de trabajadores, cuantia ingresada por formacion

profesional etc).

(NOTA: Todas las empresas de 1 a 5 trabajadores disponen de un crédito de 420 €.)
9.3.2. El trabajador / empresa abona el importe integro del curso.

9.3.3 En los meses posteriores a la finalizacion del curso, el
trabajador/empresa se bonificard mediante los descuentos en sus
cuotas a la Seguridad Social por valor del importe de la bonificacion

obtenida.

9. Contacto

Si lo desea, puede ponerse en contacto con nuestro departamento de
formacién en el teléfono 958 25 08 88, o bien mediante mail en la direccion

formacion@agrupoconitec.com



mailto:formacion@grupoconitec.com
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10. Boletin de Inscripcion

Lugar de Celebracion

Fecha de Celebracién

Empresa asociada

TIf. de contacto

Nombre Asistentes 1

Teléfono Asistentes 1

Nombre Asistentes 2

Teléfono Asistentes 2

[ ] Quiero recibir informacion de los cursos de  GRUPO CONITEC
S.L. (Si desea que le mantengamos informado de proXimos cursos
KNX PARTNER y KNX AVANZADO en su zona es obligatorio que

marque la casilla)

Enviar este Boletin por mail a: formacion@grupoconitec.com

POLITICA DE PRIVACIDAD

Grupo Conitec Ingenieria y Domoética SL (info@grupoconitec.com) le informa que sus datos personales
seran tratados con la finalidad de gestionar su inscripcién y participacion en el curso solicitado. Ademas,
si asi lo autoriza, sus datos seran tratados ademas con la finalidad de enviarle informacién de su interés
sobre nuestras convocatorias y novedades. Asi mismo, le informamos que sus datos no seran
comunicados a terceros salvo obligacion legal, y que la legitimacidn para el tratamiento de sus datos esta
basado en el cumplimiento del contrato de formacion solicitado por el interesado y en caso de aceptar la
recepcion de informacion de nuestra empresa, en su consentimiento. Finalmente le informamos que podra
acceder, rectificar y suprimir los datos, asi como otros derechos que se detallan en la informacion
adicional que encontrar4 en nuestra Politica de Proteccién de Datos disponible en la direccion web
www./grupoconitec.com/legal/
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